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Chapitre |1

Introduction

1.1 Problema tique générale
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1.2. DEMARCHEGENERALE

1.2 Deémar che générale



1.3 Plan de l'étude



Cha pitre
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Ecognition




2.1 Introduction



2.2. DELA PERCEPTIOM LA COGNITION

2.2 De la perception a la cognition

2.2.1 Introduction




2.2.2 \ersune convergence



2.2. DELA PERCEPTIOM LA COGNITION

2.2.3 Quelle approche pour I'étude de la perception ?

2.2.4 Ecolog ie de la perception



2.3 L'Homme et son environnement sonore

2.3.1 Introduction



2.3. L'HOMME ETSON ENVIRONNEMENTSONORE

2.3.1.1 Ecoute «musicale »et «quotidienne »

(1) Ecouter b

(2) Ouir b

(3) Entendre b

(4) Comprendre b



2.3.1.2 Une dichotomie ?

2.3.1.3 Qu'écoutons nous ?



2.3. L'HOMME ETSON ENVIRONNEMENTSONORE

2.3.2 Niveaux de descr iption d'un d'événement sonore

Source sonore P

Onde sonore pb

Expérience interne b



Figure 2.1 -
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2.3. L'HOMME ETSON ENVIRONNEMENTSONORE

2.3.3 Etudes des événements sonores



2.4 Appr oche psychoph ysique : le timbre

2.4.1 Introduction

2.4.2 Perception du timbre musical



2.4, APPROCHE PSYCHOPHYSIQUELETIMBRE

2.4.2.1 Etudes multidimensionnelles

Méthodolog ie

Etudes de référence
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Corrélats acoustiques



2.5. ACOUSTIQUEECOLOGIQUE

2.4.3 Limites de cette approche

2.5 Acoustigue écolog ique

2.5.1 Introduction



2.5.2 Spécica tion des événements

Patter ns d'énerg ie

produit

événement

Y

A

spécifie

distribution structurée d'énergie



2.5. ACOUSTIQUEECOLOGIQUE

2.5.3 Propriétés physiques potentielles



Attributs de la source Efets sur le son

Interaction

Matér iau

Con guration

Tableau 2.1 -

2.5.3.1 Variabilité



2.5. ACOUSTIQUEECOLOGIQUE

2.5.3.2 Lesinvariants

Invariants structuraux b

Invariants transformationnels p



2.5.4 Propriétés audibles des sources sonores




2.5. ACOUSTIQUEECOLOGIQUE

2.5.4.1 Identi cation de sources



2.5.4.2 Perception des interactions



2.5. ACOUSTIQUEECOLOGIQUE

2.5.4.3 Perception des matér iaux



2.5.4.4 Perception de la géométr ie



2.5. ACOUSTIQUEECOLOGIQUE




2.5.4.5 Synthése sur ces études



2.6. LARECONNAISSANCEDESSOURCESSONORES

2.6 Lareconnaissance des sources sonores

2.6.1 Introduction



2.6.2 Deux approches de la perception

2.6.2.1 La perception directe



2.6. LARECONNAISSANCEDESSOURCESSONORES

2.6.2.2 La perception indirecte

2.6.2.3 Comparaison des théor ies

Caractér istiques Perception directe  Perception indirecte
Systéeme

Perception

Stimulation

Tableau 2.2 -

Stimulation



Actif

Constance perceptiv e

Perception indirecte b

Perception directe b

2.6.2.4 Notre cadre théorique



2.6. LARECONNAISSANCEDESSOURCESSONORES

2.6.3 Etapes de la reconnaissance

2.6.3.1 Etapes de traitement

Transduction sensorielle



Transduction sensorielle

v

- > Groupement auditif

v

Analyse des propriétés
et/ou traits auditifs
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Ajustement au lexique
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Figure 2.3 -

Groupements auditifs



2.6. LARECONNAISSANCEDESSOURCESSONORES

Analyse des propriétés et/ou traits auditifs

Lexique auditif

2.6.4 Discussion du modele






2.6. LARECONNAISSANCEDESSOURCESSONORES




2.7 Catégor ies et événements sonores

2.7.1 Introduction

2.7.2 Dé nition de la catégor isation



2.7. CATEGORIEETEVENEMENTSONORES

2.7.3 Catégor isation et mémoire

Mémoire épisodique P

Mémoire sémantique b

2.7.4 Butde la catégor isation



2.7.4.1 Classes d'équiv alence

chien
chien




2.7. CATEGORIEETEVENEMENTSONORES

Orgines des catégor ies

Etiquette linguistiqgue P

chien

chiens
Recouvrement entre objets b
Fonction similaire b

per cussion

Nature des catégor ies
Catégor ies naturelles b
chiens eur s
Catégor ies articielles b
instruments de musique voitures

Catégor ies ad hoc b
les choses que nous emmenons pour
camper les choses a enlever d'une maison en feu

Concepts abstraits b

beauté
art



Inférence

2.7.4.2 Redondance structurelle

un pigeon
une chauv e-souris



2.7. CATEGORIEETEVENEMENTSONORES

2.7.4.3 Niveaux d'abstraction, niveau de base



Prédiction du niveau de base *
cue validity

mobilier véhicule

chaise voiture

chaise longue ca briolet

Niveau de base : niveau opérationnel

chiens

Remarques



2.7. CATEGORIEETEVENEMENTSONORES

2.7.5 Théories des ca tégor ies



Dimension 2
\
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Figure 2.4 -

2.7.5.1 Théorie classique

Appr oche logique

Dimension 1




2.7. CATEGORIEETEVENEMENTSONORES

Catégor ies arti cielles

Limites de la théor ie

jeu



célibataire

2.7.5.2 Théorie du prototype

Stiucture prototypique d'une catégor ie



2.7. CATEGORIEETEVENEMENTSONORES

Typicalité

jeu

Temps de traitement b

Apprentissage b

Ordre et probablité b



Référence cognitiv e b

Indice de ressemblance

Limites du modeéle



2.7. CATEGORIEETEVENEMENTSONORES

Extension du modeéle

Théorie explicite

2.7.5.3 Théorie des exemplaires



Modéle du conte xte

Abstraction



2.7. CATEGORIEETEVENEMENTSONORES

Typicalité et tendance centrale

rouge-gor ge pingouin
rouge-gor ges pingouins

Extensions du modéle



2.7.5.4 Bases comm unes de la catégor isation

La représentation

Recher che d'inf ormation



2.7. CATEGORIEETEVENEMENTSONORES

Choix d'une réponse

2.7.6 Discussion



2.8 Similarité

2.8.1 Introduction

2.8.2 Dissociation entre similarité et ca tégor isation



2.8. SIMILARITE

2.8.3 Flexibilité de la similar ité

saint-ber nard
chien, anim al de compagnie, sauveteur, chien de
garde ...



Similarité et connaissances

prédateur

Similarité et effet de conte xte



2.8. SIMILARITE

Catégor isation suivant le but

2.8.4 Similarité base de la catégor isation



2.8.4.1 Contraintes surla similar ité

2.8.4.2 Différents types de similarité



2.8. SIMILARITE

Sophistication b

Information P

Catégor ies b

Construction b



Inférence b

Dimensions comparées  Similarité par défaut Similarité dirigée

Sophistication
Information
Catégor ies
Construction
Inférence

Tableau 2.3-

2.8.4.3 Fondement de la catégor isation



2.9. DISCUSSION

2.9 Discussion






Chapitre |3

Représenta tion des proximités

3.1 Introduction



3.1.1 Notion de proximité

3.1.2 Modeles



3.2. LESPROXIMITES

3.1.3 Synopsis d'une analyse

3.2 Lesproximités

3.2.1 Introduction




Données multivariées :
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/

/
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N Matrice de proximité :
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/
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N Données de classement :

P
Figure 3.1 -

3.2.2 Jugements de proximité

Comparaison par paires b

Ordonnance b



3.2. LESPROXIMITES

fi; J; kg

Stimulus de référence b n
(n 1)

Différentiel sémantique b

3.2.3 Expérience de classica tion




fA;B;C;Dg

3.2.3.1 Formalisme et exemple

- 1 fijjg
I]) =
=
Sujet 1: Sujet 2:
o)
o)

T T T

fi;jg

Sujet 2 :

T T T



3.2. LESPROXIMITES

Groupe 1 Groupe 2

Vecteur s de
fréquences (F)

Cooccurrences
de paires
Cooccurrences
de triplets
Tableau 3.1-
c Sujet 1 c Sujet 2 c Sujet 3
o o o
[7)] (7] (7))




Matrice globale

son

= 1=N

N s(i 1)

3.2.4 Remarque

3.3 Différents modeles de la proximité

3.3.1 Introduction

s(i 1)



3.3. DIFFERENTRIODELESDE LA PROXIMITE

3.3.1.1 Typolog ie des propriétés

Dimension b

Trait b

3.3.1.2 Implications



Géométr iques ou spatiaux P

Entermes de traits ou de caractéres b

Type transformationnel b

3.3.2 Approche géométr ique




3.3. DIFFERENTRIODELESDE LA PROXIMITE

3.3.2.1 Calcul des distances

i=j , d(i;j)=0
i6j : d@i;j)>0
8ij 1 d(irj)=d(;i)
8i )k od(izk) d(i;j) + d(; k)

Distance de Mink owski

. - Xp - . l_
di;j)=1 Jxi Xjflr] -

f=1

r 1 r=2 r=1

F w;; ff




Distance de Mahalanobis b

Corrélation b

Distance hétér ogene

3.3.2.2 Remarques sur les distances

Intégrable/séparable



3.3. DIFFERENTRIODELESDE LA PROXIMITE

r=1
A A

» y ] ' ' \
R D, R D, 5 D,
- . - v, T "
) 4 4 D2 % ! 4 02 . s DZ
- - 4 -

p=2 p=1 p=1

Modéle d'e xcitation Modéle de discrimination Modéle de dominance
Figure 3.2 - 2D D1 D2
Similar ité/dissemblance X 'y
z t s(x;y) > s(z;t)

d(x;y) < d(z;t)



d 1| | R*

11 f Rt
(;j) bood(isg)
di;j) = d@gi) 8(@;j)21 |1
di:i) = 0 8i2l
S

d(X;y¥) = Smax  S(X;Y)

Smax

8

206 ]

_dGij)=0

' k d(i; k) 6 dj; )

Groupement et distance

d(i: i) =
d(i;j) = d(; 1)

j K Kk i



3.3. DIFFERENTRIODELESDE LA PROXIMITE

3.3.3 Modele de contraste

3.3.3.1 Critigues des modéles métriques

Critigue des axiomes métriques

Minimalité

Symétrie

Inég alité triangulaire



3.3.3.2 Appar iement de traits

Lestraits

A:B:C
a:b:c

Formalisation
S(a;b)

= fa;b;c;::g



3.3. DIFFERENTRIODELESDE LA PROXIMITE

zA\ B b a b
zA Bb a
zB ADb b

S(a;b) > S(c;d) a

b c d
c| A B
s
= A\ B R
e
B A &
Figure 3.3 - a,b A; B
A B a B A
b A\ B

Modéle de contraste

Sab)= f(A\ B) f(A B) f(B A

0 f
S f

3.3.4 Discussion sur les modeéles



0, 0, O
(Gi;Ok) = (0i;0) + (G;;04)

3.4 Représenta tion des proximités

3.4.1 Introduction




3.4. REPRESENTION DESPROXIMITES

3.4.2 Analyses multidimensionnelles



3.4.2.1 Synopsis d'une analyse

3 3

i dj (X) f

di (X) i

3.4.2.2 Modeles de distance



3.4. REPRESENTION DESPROXIMITES

3.4.3 Représenta tions arborées

Dendrogramme b

Arbre additif b



3.4.3.1 Notion de graphe

G(V;E)
z V = fvg vy ivng
z E = f(vi;v)ivi;yy 2 Vg
u=(vi;v)
u= (vi;v) Vi
Vi \Yi
Adjacence b
Voisinage P Vi
Vi
Degré b
Vi Vi

3.4.3.2 Conne xité des gra phes

Chaine et cycle b

(Va; Vb); (Vs Ve); (Ve; Va)



3.4. REPRESENTION DESPROXIMITES

(Va; Vb); (Vb; Ve); (Ve; Va)

Remarque
Conne xe b G = (V;E) 8i;) 2V
i 6] ]
Longueur du chemin et arbre valué b
L(vi;V;) (Vi; Vi)
(G;L) G = (V;E)
L E L(vi;v))
(Vi;vp)
Chemin minimum P
(vi;vj) 2V Omin (Vi; V)
Vi Vi
3.4.3.3 Arbre
(Vi; Vi)
X -arbre b X X -arbre (G;f)
G=(V;E) f X \%
v2V f(X) 3
f(X)
vV f(X)
f(X) G X
X n




3.4.3.4 Différents types d'arbre
Arbre additif b

(Vi;vi)
Arbres ultramétr iques P
8v2 V
Y,
Groupements additifs b
Slj b(
i
Arbre étendu b
3.4.3.5 Propriétés des distances d'arbre
Distance additiv e
dij

P
dj + dg  max(di + d;dy + dj); pourtout i; j; kK et |

ik
(dj + d) (dic + diy) (dy + diw)

nn



3.4. REPRESENTION DESPROXIMITES

Fs
F1
Nlg N.|8<o Fa
N |7 F3
F2
Figure 3.4 -
F NI
F]_ F3 W(Fl, N |6)+
W(NIlg;NI7)+W(NI7;Nlg)+ w(Nlg;F3) w(i; j)
;1)
Distance ultrametr ique d
Vi Vi [ j
di =0, dj =di; 8i;]j
dj  max(di;dy); 81 ], etk
] k
di ik
Ro

W(F1;N17) + W(N17;Rg) = W(F2;N17) + W(NI7;Rg) =
W(F3;Nlg) + W(NIg;Rg) = W(F4;Nlg) + W(NIg;Nlg) + W(NIlg;Nlg) =
W(Fs;N1g) + W(NIg;Nlg) + w(Nlg;Ro):



Figure 3.5 -

Remarques

(n 1)

3.4.3.6 Topolog ie

3.4.4 Arbre additif



3.4. REPRESENTION DESPROXIMITES

3.4.4.1 Construction
fx;y;u;vg

d(x;y) + d(u;v) < d(x;u) + d(y;v) = d(x;v) + d(y;u) (i)
d(x; v) + d(y; u) < d(x; u) + d(y;v) = d(x;y) + d(u;v) (i)
d(x; u) + d(y;v) < d(x;y) + d(u;v) = d(x; v) + d(y;u) (iii )

y 0] vov (ii) y u (i) y

Figure 3.6 - {yuvy

y)+ (uv)  xu+ (y;v) o (V) + (y;u)

X 'y
(x;y)+ (u;v) (x;u)+ (y;v); (x;v)+ (y;u)
fXx;yg
fu;vg X Yy
fx;yg
V4 Z
u
(ux)+ (wy)
2

(ux)+ (wy)  (xy)
2




3.4.4.2 Estimation

3.4.4.3 Validation

3.4.5 Arbre hiérar chique

d; )?

X = (CTC) CT



3.4. REPRESENTION DESPROXIMITES

3.4.5.1 Hauteur de groupement et par tition

Hauteur de groupement h

C=fF3FsFsg A= fF4Fs0

h(A) h(C), A C;

h(A) h(C)
Nlg Nlg
h(i; ) (i)
)
]
z d(z;i) d(i;j) d(z:j) d(i;j)
(z;1)  (z]) (i:])
h(i; j)
I h
h(D)
Partition



n

fF1 Fog; fF30; fFa Fsg
n (0]

f Fl Fzg, f F3 F4 F5g
n 0
fFy F> F3 Fs Fsg

Figure 3.7 -

Matrice cophénétique
h

fF10;fFo0; fF30; f Fag; f Fsg
n (0]
fFi0;fF.0;fF3g;fF4 Fsg
n (0]

0 @é

Pi

Matrice cophénétique

F1 F2 F3 Fa Fs
Fi
F2>
Fs h(D)
F. | h(D) h(D) h(C)
Fs | h(D) h(D) h(C) h(A)

étape 2




3.4. REPRESENTION DESPROXIMITES

3.4.5.2 Algor ithmes

Groupements agglomératifs n n
n
(n 1) m
E n P n
E D P d(i;j)
(n 1)
~ faire :
y
D
y D
y
“— tant que :
n I
C| C]




Cx
D(C|[ Cj;Ck)= iD(Ci;Ck)+ jD(Cj;Ck)
+ D(C;;Cj) + D(Ci;Ck) D(Gj;Cy)j
+ ih(C) + ;h(Cj) + h(Cy)

h(Ci) Ci

C fig G fjgij="f1:5ng D(Ci; Cj) = d(i; )

Gl G
nj + n;

Figure 3.8 - C i
ni

3.4.5.3 Choix d'une méthode de groupement



3.4. REPRESENTION DESPROXIMITES

Parametres
Méthode de groupement i i
1=2 0 1= 0 0
1=2 0 1= 0 0
anr—'nJ 0 0 0 0
1=2 0 0 0 0
(") "), (7)) ()
(") (") (z) ()
nj+ Nk ni+n; 0 n; Nk
n4 N+ N4 N+
ni+n n
Tk mk 0 0 0
nij njNj
ni+n;j (ni+njj)2 O O 0
1=2 14 0 0 0
1=2(1 ) 0 0 0
n; Ci n, ni + nj + ng
Tableau 3.2 - f g

Groupements par liens simples



Figure 3.9 -

A

B

dmin (A; B) = I’IT;I/{'] d(i; ])

j2B

B A



3.4. REPRESENTION DESPROXIMITES

Groupements par liens complets
A B

Onax (A; B) = max d(i; j)

i2B

Association moyenne

Na Np

dAB)= =" dGi)

allb i
i2B

Variantes



Choix de la méthode

3.4.5.4 Validation



3.4. REPRESENTION DESPROXIMITES

Mesures de distortion

Corrélation cophénétique

Distance de Gower

[0;1)

X
= (i) (i; )17

i<j

du (i)



Stressde Kruskal

P . .
g () @)1

2 _ I
' < A2 )
P . 12
2_ sl [du(i; ) (05))]
’ g [BGT)  dul?
d, (i57)
[ j dy
Partition optimale
n 1 n

Indices de niveau

Corrélation bisériale de point

du(ij)=1 O



3.5. COMPARAISON DESPARTITIONS

3.5 Comparaison des par titions

3.5.1 Indice de Rand

SfOq; 50550000 n O i U=
fug;iurg V= fvg;iiived
S
U S
u; S \/
Nij U \Y
U
\%
n;. n; Uj




type (a) P

type (b) P

type (c) P

type (d) P

Partition U

U

U

U

Partition V

\1 Vo \Y Ve
Uz N1 N2 Nyj Nic Ni.
uz N21  N22 Ny; Noc N2
Ui Ni1 Ni2 Nij Nic n;.
UR Nr1 NRro Ngrc NR
N1 n:2 r]:j N.c n.=n
Tableau 3.3 -
u Vv
V
V
V
V
n Ni. N Njj
R R
= ni (N 1)
i=1j=1
R R R R
1(n2 2 2 2
s(ne+ng ( ni+ ng))
i=1 =1 i=1 j=1
1) R R
1 2 2
2(nj . nj)
j=1 i=1j=1
R R R
1 2 2
sCng ni)




3.5. COMPARAISON DESPARTITIONS

Rq
R, = + (d)]= n _ f no4 R 2 1 2 4 2\n= N
a=[@+ =5 =f,; +  nj 3( ni+ n5)g=,
i=1j=1 i=1 j=1
) = n
Ra
Ra
P P C njj P R ni P c nj — Nj
_ o Tl j=1. 2 i=1 2 =152 7 2
a — . R n ™ c n- L ni c ni — nj
1=2[ -1 2 T j=1 2 ] =1 2 j=1 2 T 2

3.5.2 Partition optimale :une nouv elle approche



3.5.2.1 Introduction au bootstra p

Présentation
X = (X1;X2; i XN)
s(x)
Xp = (X15Xo5 5 Xy) b
Xy, N
X
X = (X3 X1;X3; Xg; 11 Xs)
Xp s(Xy,)
5 Shoot =
1 S(X,)=B s(Xy,)

P B
(Sboot) = f b=1 (S(Xb)
Shoot)*=(B  1)g**?

3.5.2.2 Application du bootstra p



3.5. COMPARAISON DESPARTITIONS

Matr ices d'incidence
N

Arbre de référence et partitions associées



Bootstra p N

Partition optimale
Ra

(Ra)
Ra  (Ra)

(Ra)



(Ra) Ra

corrélation bisériale

3.6. DISCUSSION

g | )
<l T T T T (\) T (\)
3 5 7 9 11 13 15
Nombre de classes
" T m T ’ T ’ T T T T
3 5 7 9 11 13 15
Nombre de classes
=l = T T T T T T T
3 5 7 9 11 13 15
Nombre de classes
Figure 3.10 - Ra (Ra)
Ra

(Ra)

3.6 Discussion






3.6. DISCUSSION




S Arbre TIRAGE 1
(e
é@e 77777777777777777777 2 classes
. \o@
\06 &
Qgr
S 3 classes
&
) ,é‘b
SRS P N E 4 classes

Arbre de référence

partitions de référence

Figure 3.11 -

2 classes ----

3 classes ----

4 classes -

densiooq suonised

| 1 345 2
Arbre ‘ TIRAGE 2
Indice de Rand
—— 2 classe
Indice de Rand
77777777777777777777 3 classe
Indice de Rand
ol DRSS P S A 4 classe
1 5 3 2 4
6%:\\ Abre | TIRAGE D
B N 2 classes
%, )
%‘\:o'
®
%
e e ] R 3 classes
7,
% (o4
R F-1----1-- 4 classes
%
’ TT
1 35 2 4

‘ Arbres bootstrap




3.6. DISCUSSION

[T

~1

-
b

N

MC

faire :

(Ra)

Ml

19 C

MI
MC N
@i
4 C
@1
Ra
(Ra) B
Ra

Figure 3.12 -



Chapitre 4

Analyse des sighaux et
modeélisa tion meécanique

4.1 Introduction



4.2. ANALYSESACOUSTIQUES

4.2 Analyses acoustiques

4.2.1 Méthode paramétr ique

4.2.1.1 Matrix-pencil
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4.2. ANALYSESACOUSTIQUES
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4.2.2 Analyse en Modeles de Résonance : modRes

4.2.2.1 Présentation de la méthode

Synopsis

mj



4.2. ANALYSESACOUSTIQUES
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4.3. SYNTHESEAR FOF

4.3 Synthese par FOF

4.3.1 Introduction



4.3.2 Formes d'Onde Formantiques
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4.4 Méthode des éléments nis



4.4.1 Mouv ements des barres

4.4.2 Principe général des éléments nis

u(M;t)




4.4. METHODEDESELEMENTSINIS

4.4.3 Etapes de la méthode

t stationnaire
probléme d'év olution



Principe général
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4.4.3.1 Discrétisation géométr ique

4.4.3.2 Appr oximation nodale
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4.4.3.3 Discrétisation du probleme physique
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4.4.3.4 Assemblage et conditions aux limites

M]
[Me]
[K] Fq

[M]fUg+ [K]fUg = fF4g



4.5. DISCUSSION

4.5 Discussion



Chapitre 5

Classi ca tion des sources
sonores

5.1 Introduction

5.1.1 Cadre d'étude



5.1. INTRODUCTION

5.1.2 Hypothéses



5.2 Meéthode

5.2.1 Présentation des stimuli
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5.2. METHODE

5.2.2 Enregistrements

5.2.3 Protocole expérimental

Figure 5.3 -



Hypothéses liées aux consignes

5.2.4 Matériel



5.3. ANALYSEDESCLASSIFIATIONS

5.2.5 Participants

5.3 Analyse des classica tions
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5.3.2 Analyse des difféerences interindividuelles
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5.3. ANALYSEDESCLASSIFIATIONS

5.3.3 Analyse des groupements collectifs
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Figure 5.6 -



5.3.3.1 Analyse globale

Mesure de distortion

Condition

Non-or ientée

Orientée

Contrainte

Corr. cophénétique

Tableau 5.1 -

Analyse de la structure
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Classes émergentes

Partition optimale et niveau de base



Ra

(Ra)

5.3. ANALYSEDESCLASSIFIATIONS
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5.3.3.2 Catégor ies et géométr ie

Synthese des résultats

Catégor ies



Catégor ie
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5.3.3.3 Discussion

Structure interne aux classes

Condition

« Non-or ientée » et « orientée
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Condition « contrainte »



5.3. ANALYSEDESCLASSIFIATIONS

Remarques

Similarité



Catégor ies

5.3.4 Hypothéses



5.4. MODELEBASESURLESANALYSESACOUSTIQUES

Catégor ie fréquence  hauteur associée

[ R S R S W—

Tableau 5.2 -

5.4 Modele basé surles analyses acoustiques






5.5. EXPERIENCIB'APPARIEMENT
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5.5 Expérience d'a ppar iement



Modele de contraste avec modRes
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5.5.1 Pmtocole expérimental

5.5.1.1 Participants
5.5.1.2 Stimuli



5.5. EXPERIENCIB'APPARIEMENT

5.5.1.3 Protocole

Appar iement

Figure 5.16 -



Matér iels

Diplacousie

5.5.2 Transformation des données
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5.5.2.1 Distribution collectiv e des hauteur s

Fréq. de référence 640 720 960 1010 1290
Fréq. ajustée

Ecart type (Hz)

Diplacousie (%)

Tableau 5.3 -



Figure 5.17 -

Lissage
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5.5. EXPERIENCIB'APPARIEMENT

5.5.3 Modele de contraste
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Description du modéle
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5.5.3.3 Résultats

5.5.3.4 Analyses

R
S(a;b) = R R\B_R
A\B+ (AB+ BA)
a b

A\B+( A B+ B A)
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Cha pitre |6

Représenta tion des sources
sonores

6.1 Introduction



6.2 Représenta tion d'une source sonore

6.2.1 Rappel des travaux antérieurs



6.3. CONSTRJCTIONDESSTIMULI

6.2.2 Hypotheses

6.3 Construction des stimuli



6.3.1 Sonsoriginaux
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6.3.2 Analyse et synthese
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6.3.2.1 Analyse par modeles de résonance



6.3. CONSTRJCTIONDESSTIMULI

6.3.2.2 Modélisation du compor tement des barres

Déroulement

Maillage



Figure 6.3 -

Choix des parameétres

21000

6.3.2.3 Sélection des fréquences modales



6.3. CONSTRJCTIONDESSTIMULI

Paramétres physiques Valeur s
E p 20300
= 7:8 kg=dm?3
p 0:29

Tableau 6.1 - E

6.3.2.4 Synthese
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6.4. EXPERIENCES

6.4 Expériences

6.4.1 Protocole expérimental

Expérience 1 b
condition originale

Expérience 2 b

condition « exion+tor sion »

Expérience 3 b

condition « exion »

Expérience 4 b
condition «torsion »

6.4.1.1 Paradigme inter modal
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Figure 6.4 -

6.4.2 Déroulement




6.4. EXPERIENCES

6.4.3 Remarques

6.4.4 Matériel



6.4.5 Participants

6.5 Analyses des données

6.5.1 Analyse des données brutes



6.5. ANALYSEDESDONNEES

condition  original e xion+tor sion e xion torsion
< 50
50
Tableau 6.3 - < 50
50
< 50 50
condition originale e xion+tor sion e xion torsion
< 50
50
Tableau 6.4 -
< 50 50



6.5.2 Transformation des données
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6.5.3 Analyse des dissemblances



6.5.3.1 Remarques générales
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6.5.4 Analyses multidimensionnelles
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dimension

BIC

BIC

Tableau 6.5 -

6.5.4.1 Espaces per ceptifs

Remarques générale



Espace de Lakatos et coll.

Condition « e xion + torsion »
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Condition « e xion »et «torsion »
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6.5.5 Corréla ts acoustiques potentiels
6.5.5.1 Verbalisations

6.5.5.2 Parameétres acoustiques

6.5.5.3 Hauteur
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Tableau 6.6 -

6.5.5.4 Résonance
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6.5.6 Analyses des corréla tions
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Consignes

B.1 Classica tion : «non orientée »



B.2 Classica tion : «orientée »
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B.3 Classica tion : «contrainte »
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B.5. EXPERIENCE REPRESENTION »

Méthode

Bon courage !
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C.2. ARBRESADDITIFS

C.2 Arbres additifs

C.2.1 Classica tion non-or ientée
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C.2.2 Classica tion orientée
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C.2.3 Classica tion contrainte
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C.3 Analyses M.D.S

C.3.1 Classica tion non-or ientée
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C.3.2 Classica tion orientée

Classification orientée
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C.3.3 Classica tion contrainte

Classification contrainte
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C.4 Analyses acoustiques

Valeur s théor iques

1er 1er
Analyses acoustiques (méthode paramétr ique)
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C.5 Modele appar iement

C.5.1 Modéle de contraste

C.5.1.1 Prgramme C du modéle de contraste



C.5. MODELEAPPARIEMENT




C.5.1.2 Résultat du modéle de contraste
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D.1 modRes : exemple de chier SDIF

Entéte : NVTet IDS b

FOB b



D.2. CODE CASTEMPOURUNEBARRE

FOF b

D.2 Code CASTEMpour une barre
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